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Puissance Grille pain » Pain grillé
Temps

. .

ooooo
llllll
000000
,,,,,,,,,



wenr =L | HE ST ee

d'OPTIQUE Laboratoire

GRADUATE SCHODDL d'Enseignement

ParisTech Expérimental Deﬂ N ‘ t ‘ on

Appareillage, dispositif formé de divers éléments et assurant une fonction
déterminée : Un systeme de fermeture. Systeme optique.

Larousse
—Ntrees Sorties
ﬁ
Que cherche-t-on ?
Pain non grillé
Puissance Grille pain » Pain grillé
Temps

. .

ooooo
......
OOOOOO
OOOOOOOOO



_

INSTITUT ——
d'OPTIQUE
GRADUATESCHDOL

ParisTech

LEnsE Sygt@m@

Laboratoire

d'Enseignement cor e
Expérimental Deﬂ N ‘JU on

—onction de transfert

. .
.....
......
00000
,,,,,,,,



_

INSTITUT ——
d'OPTIQUE

GRADUATESCHDOL
ParisTech

sk Systeme

Laboratoire

d'Enseignemen t cor e
Expérimental Deﬂ N ‘JU on

—onction de transfert

— MU = 6

‘ Predire le comportement s
d un systeme |

- = «Step

Step Response

3.5 .
.....
....

Time | &+ & & & ¢ 3




/| LEnskE
INSTITUT ——
Ed;C:F;“qul"IEE ScHODL Labora{toire 4
ParisTech gi?ﬁlf:ﬁﬂf"t Definition

—onction de transfert

— MU = 6

Predire le comportement -
g d un systeme ;

-a des signaux particuliers

- a des perturbations

- = «Step

Step Response

3.5

Time | & 8 8 8 ¢ 3




\

INSTITUT
d'OPTIQUE

GRADUATE SCHoOODL
ParisTech

LEnsE

Laboratoire

d’'Enseignement
Expérimental

nttp.//lense.institutoptique.fr

oystemere

ol et modelisation

De l'experience au modele mathemamque

LA A B BN
/
LR B N

'"ETE EE EE =

]



_

INSTITUT ——

d'OPTIQUE

GRADUATESCHDOL
ParisTech

—onction de transfert

LEnsE

Laboratoire
d'Enseignement
Expérimental

ol et modelisation

oysteme re

De l'experience au modele mathematique

= . S : e(t) . s(t)

Systeme Ordre 2 - m=0.2 - Hnm'q e [ Passe-Bas

=
1

DS

Freq ncy (r dr‘}

.

@ . . 0
fffff
00000
OOOOOOOO



=2 | Systeme reel el modelisation
O isToen | SEnselgnement De l'expérience au modéle mathématigue

Systeme reel / Moteur a courant continu
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Systeme reel / Moteur a courant continu
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Systeme reel / Moteur a courant continu
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L Moteur a courant continu
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——CHD- elem | o T Cn=K-1 E=K-Q
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- e T Principe fondamental de la dynamique
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H(p) =

Modeéle simplifié
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Pain = f(épaisseur, forme...)

Puissance = cte

Temps = a faire varier

Lemasdeclunis.fr
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Pain = f(épaisseur, forme...)
Puissance = cte

Temps = a faire varier

Temps OK

Pain non grillé
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Pain = f(épaisseur, forme...)
Puissance = cte

Temps = a faire varier

Et si on change certains parametres ?

Pain non grillé
Puissance Grille pain

Temps

Temps OK

» Pain grille
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Voiture : vitesse de rotation du moteur en lien avec vitesse d’avance
Ascenseur : vitesse de montée/descente Topsante.com
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V. =A(jw).(Vt =V")

>_ Vs =A(jw). (Ve — B(jw). V)
VET Ve
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Sans précaution, quel risque ?
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G.(p)

GJL@ €(p)
A(p)
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G A(p).C(p)
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Correction des systemes

4.® - cp) —> Ap) >
consigne erreur S Grandeur

controlée

T G..(P)

B(p) =

G A(p).C(p)

G. 1+A(p).B(p).C(p)

Les plus utilises : correcteur Proportionnel Integral Derive / PID i1l



