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TD 5 Filtrage actif intégré
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Concevoir un système électronique

Amplifier

Filtrer

Générer

Stocker



Des fonctions différentes
Qui nécessitent des protocoles de mesure différents

s

e

f
e

ω

s

Transforment une grandeur 
physique en une autre

H

H
E S

Transfèrent de l’énergie



Définition basée sur la vidéo de Ben R&D : https://www.youtube.com/watch?v=b8VvTIdrJ6M

Ingénieur•e = constructeur•trice de systèmes

qui s’appuie sur des principes physiques
pour les concevoir
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un phénomène physique

Qui croire ?Définition LAROUSSE
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Eau + huile Eau + anis

rouge + jaune => orange 

bleu + jaune => vert

…

huile et eau ne se 
mélangent pas…

masse volumique

??? 
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BON validé

Permet de prédire / simuler 

de manière fidèle ce phénomène dans 
des conditions un peu différentes
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Modèles en électronique
pour l’étude et la validation de fonctions

iLoi f

u

Résistance

u = R . i

Condensateur

i = C . du / dt

u = L . di / dt

Inductance

ZC = 1 / jCω

ZL = jLωZR = R
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i = I0 [ exp(u / n.V0) – 1 ]
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Dipôles « standard »

iLoi f

u

Diode

i = I0 [ exp(u / n.V0) – 1 ]

iLoi f

u

VF

i = (u- VF) /R si u > VF

sinon i = 0 



Modèles en électronique
pour l’étude et la validation de fonctions

iB
iC

collecteur

émetteur

base

iD

source

drain

gate

vGS

Composants « standards »
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Capteurs

f
e s

Transforment une grandeur 
physique en une autre

s
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➢ la grandeur physique observée

➢ son étendue de mesure

➢ sa sensibilité

➢ sa précision

➢ sa linéarité

➢ sa bande passante

ω2

ω1
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f

H

H(f)
E S

Transfèrent de l’énergie

Systèmes

h(t)
e(t) s(t)

t

h
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Fourier / TF
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-40dB/dec

𝟐.𝒎 = 𝟏/𝑸
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l’évolution des grandeurs physiques

systèmes
modèles 

déjà connus
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Des photons aux électrons
Photodétection

Système de photodétection
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