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Conversion électrique/mécanique

• Moteur = élément de conversion d’une puissance électrique
vers une puissance mécanique

• Couple souvent lié au courant
• Eléments de puissance 

indispensables

• Transistor / Pont en H / Drivers

https://www.energieplus-lesite.be/index.php?id=11530#c7327+c7323

https://www.energieplus-lesite.be/index.php?id=11530#c7327+c7323
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Moteur à courant continu

• Vitesse proportionnelle à fem
• Quasiment proportionnelle à U

• Facile à mettre en œuvre
• Peu de couple
• Asservissement de position

nécessitant un encodeur externe
• Usure mécanique (balais)

Modèle

http://stephane.genouel.free.fr/FT/Dossier_Multimedia/Moteurelectrique/co/Moteur_electrique_3.html

http://stephane.genouel.free.fr/FT/Dossier_Multimedia/Moteurelectrique/co/Moteur_electrique_3.html
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Moteur à courant continu

• Courant élevé

• Facile à mettre en œuvre
• Peu de couple
• Asservissement de position

nécessitant un encodeur externe
• Usure mécanique (balais)

Pilotage

Pont en H – L293D (avec diode roue libre – 0.6A)

ou L298 (sans diode roue libre – 1.5A)
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Moteur pas à pas

• Avancement pas par pas

https://www.orientalmotor.com/stepper-motors/technology/stepper-motor-overview.html

https://www.electronicshub.org/stepper-motor-control-using-arduino/

https://www.orientalmotor.com/stepper-motors/technology/stepper-motor-overview.html
https://www.electronicshub.org/stepper-motor-control-using-arduino/
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Moteur pas à pas

• Avancement pas par pas

• Asservissement de position 
« inclus »

• Couple intéressant
• Pilotage à maitriser
• Vitesse réduite

https://www.orientalmotor.com/stepper-motors/technology/stepper-motor-overview.html

https://www.orientalmotor.com/stepper-motors/technology/stepper-motor-overview.html
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Moteur pas à pas
Pilotage

• Utilisation d’un pont en H triphasé
• Commande avec DRV8825
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Moteur pas à pas
Pilotage

• Utilisation d’un pont en H triphasé
• Commande avec DRV8825

https://wiki.mchobby.be/index.php?title=DRV
8825

https://wiki.mchobby.be/index.php?title=DRV8825
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Moteur brushless

• BLDC : BrushLess Direct Current
machine synchrone auto-pilotée à aimants permanents

• Avancement pas par pas
• Sans contact entre rotor et stator

• Asservissement de position 
« inclus »

• Couple intéressant
• Pilotage à maitriser

https://www.electricaltechnology.org/2016/05/bldc-brushless-dc-motor-construction-working-principle.html

https://www.electricaltechnology.org/2016/05/bldc-brushless-dc-motor-construction-working-principle.html
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Moteur brushless

• BLDC : BrushLess Direct Current
machine synchrone auto-pilotée à aimants permanents

https://www.electricaltechnology.org/2016/05/bldc-brushless-dc-motor-construction-working-principle.html

• Asservissement de position 
« inclus »

• Couple intéressant
• Pilotage à maitriser

https://www.electricaltechnology.org/2016/05/bldc-brushless-dc-motor-construction-working-principle.html
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• Transistors

http://www.energoelektronika.pl/do/ShowNews?id=1599

https://www.digikey.com/en/articles/techzone/2013/mar/an-introduction-to-
brushless-dc-motor-control

Moteur brushless

http://www.energoelektronika.pl/do/ShowNews?id=1599
https://www.digikey.com/en/articles/techzone/2013/mar/an-introduction-to-brushless-dc-motor-control
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Moteur brushless

• Utilisation d’un pont en H triphasé
• Commande en I2C / DRV10983

Pilotage

https://download.mikroe.com/documents/add-on-boards/click/brushless-
3/brushless-3-click-schematic.pdf

https://download.mikroe.com/documents/add-on-boards/click/brushless-3/brushless-3-click-schematic.pdf
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Moteur brushless

• Utilisation d’un pont en H triphasé
• Commande en I2C / DRV10983

Pilotage

https://www.mikroe.com/brushless-3-click

https://www.mikroe.com/brushless-3-click
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Moteur brushless

• Utilisation d’un pont en H triphasé
• Commande en I2C / DRV10983

Pilotage
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Moteur brushless
Pilotage
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Pilotage


